
الروبوت  انعطاف
الرقمية  الابتدائي   •  المهارات الثاني    •  الرابع الدراسي الفصل

: / ة  الطالب :اسم الشعبة/ الصف

الدرجة:التاريخ:

واختباره   الدرس ملخصالدرس شرح



تعليمية  edu.wrgat.comورقات

 : مجانًا     الدروس بقية عمل edu.wrgat.com2أوراق

   : الصحيحة■   الإجابة اختر الأول السؤال
ستة(        )      (1 ، ثلاثة ، محركان هو الروبوت اتجاه تحدد التي المحركات عدد
يساوي(    ) 2 القائم ،   ٤٥الانعطاف ،   ٩٠درجة درجة  (١٨٠درجة
يتحركان(         )         (3 لا ، نفسه الاتجاه ، متعاكسين اتجاهين في المحركان يتحرك عندما مكانه في الروبوت يدور

     : خطأ■   أو صح علامة ضع الثاني السؤال
1) ( . انعطافات(      أربعة إلى يحتاج المربع
2) ( . ينحني(      الروبوت تجعلان مختلفتان سرعتان
3) ( . بداية(      لبنة دون البرنامج أبدأ
4) ( . اللبنات(     عدد يختصر التكرار

    : بنتيجتها■   طريقة كل صل الثالث السؤال
1   ) المكان(   ....................................  في دوران أ مختلفتان سرعتان
2  ) الروبوت(   ....................................  انحناء ب متعاكسان اتجاهان
انعطاف    ٤كرر(  3 مع (  ٩٠مرات مربع ....................................  رسم ج

  : الفراغ■   أكمل الرابع السؤال
1. درجة(        ....................  الزاوية تكون عندما دورة ربع الروبوت ينعطف
2. صحيحًا(  ....................        ا مربعً الروبوت يرسم لم إذا الانعطاف أراجع

     : نفسك  واختبر الدرس شرح راجع الحل بعد
زر     أو الرمز edu.wrgat.comامسح


